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Nowa era odwzorowywania, hadania budynkow i
rekonstrukeji scen

Skydio 3D ScanTM to pierwsze w swoim rodzaju oprogramowanie do skanowania
utworzone na bazie Skydio Autonomy Enterprise, technologii lotu autonomicznego na
ktorej oparty jest kazdy z drondéw Skydio. Skanowanie tréjwymiarowe tworzy model
danej sceny, pozwalajacy dronowi na zautomatyzowanie procesu przechwytywania
danych wymaganych w celu wygenerowania modeli tréjwymiarowych z kompleksowg
doktadnoscig i w ultra-wysokiej rozdzielczosci. Oznacza to, ze zespoly zajmujace sie
inspekcjami mogag je realizowaé w wyzszej jakosci, szybciej i po minimalnym
przeszkoleniu pilotéw. Nigdy wiecej nie bedziesz musiat wybiera¢ miedzy jakoscig a
bezpieczenstwem. Tradycyjne modelowanie 3D w oparciu o drony sterowane manualnie
wymaga od pilotow latania z daleka od przedmiotdw inspekcji, zeby unikngc
ewentualnej  kolizji. Jednocze$nie starajg sie zapewniC wystarczajacg ilos¢
przechwytywanych danych z wykorzystaniem podstawowych przelotéw, miedzy
punktami i z trasg opracowywang na biezgco. Skutkuje to procesem, ktdry jest nie tylko
niewydajny, ale i wysoce ryzykowny nawet dla najbardziej zaawansowanych pilotdw, a
ponadto skutkuje diuzszym czasem przetwarzania fotogrametrii i ostatecznie nizszag
jakoscig wykonanego modelu.

Plynne usprawnienie istniejacych zadain w zakresie
fotogrametrii

Precyzyjne obrazy z wizualnymi geoznacznikami utworzone przez 3D Scan
mogq by¢ eksportowane do kazdego popularnego oprogramowania do
fotogrametrii (w tym, miedzy innymi, do DroneDeploy, Pix4D, Bentley
ContextCapture oraz Reality Capture) i pozwolg na wygenerowanie modeli o
wyzszej jakosci i rozdzielczosci bez wymagania ogromu dodatkowych danych,
jak ma to miejsce w przypadku tradycyjnych metod przechwytywania.

Przyspieszenie Redukcja Obnizenie
TEMPA WSPOLCZYNNIKA KOSZTU SPRZETU
PRZECHWYTYWANIA KONIECZNOSCI
DANYCH POWTARZANIA INSPEKCJI

o nawet 75%% o nawet 30%%* o nawet 50%%*

*Opierajac sie na zaobserwowanych wynikach
uzyskiwanych przez klientéw w fazie beta



“We have been amazed by the results we achieved using 3D Scan. Our teams will be able to get in the field faster and
better serve our clients through the business development, operations, and close-out processes.”

DEAN MILLER, VIRTUAL CONSTRUCTION ENGINEER

SUNDT

Tworz lepszej jakosci skany bez wydtuzania czasu, utrudniania przelotow i
zwiekszania ryzyka dzieki pakietowi funkcji zaprojektowanych z myslg o
maksymalnej uzytecznosci, precyzji i kontroli.

Funkcje 3 D Scan

Odwzorowywanie
adaptacyjne
(Adaptive Mapping)

Przechwytywanie
dwuwymiarowe
(2D Capture)

Przechwytywanie
tréjwymiarowe
(3D Capture)

Tworzenie
wirtualnych
granic (Visual
Geofencing)

Przegladarka Edge
Model Viewer

Eksportowanie
danych

Skanowanie na
wielu
akumulatorach

AR w czasie
rzeczywistym

Ar observer

Przetomowa technologia zawarta w systemie Skydio Autonomy pozwala na biezace monitorowanie otoczenia w poblizu drona,
ktory mapuje obiekty wokét siebie by zapobiec kolizji. Zmniejsza to zagrozenia zwigzane z wykonywaniem automatycznych
misji fotogrametrycznych.

Dron bedzie wykonywat automatyczna trase wykonujac mapowanie, zachowujac jednoczesnie aktywng funkcje inteligentnego
omijania przeszkod.. Uzytkownik moze zdefiniowac skanowanie bez opierania sie na nawigacji GPS, potaczeniu z siecig LTE
czy mapach bazowych.

Dron bedzie wykonywat automatyczng trase wykonujac mapowanie, zachowujac jednoczesnie aktywng funkcje inteligentnego
omijania przeszkdd. Uzytkownik moze zdefiniowac skanowanie bez opierania sie na nawigacji GPS, potaczeniu z siecig LTE czy
mapach bazowych.

Operator moze okresli¢ granice dziatania, ograniczajgc drona do zdefiniowanej przez uzytkownika powierzchni skanowania.
Skutkuje to wiekszg precyzjg w poréwnaniu do metod opartych na nawigacji GPS i pozwala zmniejszy¢ ryzyko w obszarach
zattoczonych, na mostach i autostradach oraz tam, gdzie obowigzuje taktyczna rezygnacja z wymagania, aby dron pozostawat
w polu widzenia operatora.

Rozwigzanie Edge-computing, ktére umozliwia operatorowi wysSwietlenie uproszczonego modelu 3D zeskanowanej sceny w
aplikacji internetowej przesytanej bezposrednio z drona do laptopa lub urzadzenia mobilnego w terenie. Umozliwia operatorowi
sprawdzenie, czy ma petne pokrycie terenu i wykorzystanie indeksu przestrzennego do przeprowadzenia inspekcji w terenie.

Operator moze eksportowac zeskanowane zdjecia z petnymi metadanymi z karty SD drona do wykorzystania w
oprogramowaniu fotogrametrycznym innych firm.

Dron wykorzystuje kamery pomocnicze w celu powrotu do miejsca w ktérym przerwat skanowanie, nawet bez sygnatu GPS.
Pozwala to zredukowac catkowity czas lotu i zapobiega zbieraniu zbednych danych z wielu niepowigzanych skanéw, co moze
spowolni¢ proces rekonstrukcji 3D.

Operator moze wysSwietla¢ zeskanowang powierzchnie w rzeczywistosci rozszerzonej (AR). Pozwala to uzytkownikowi na
zidentyfikowanie i uchwycenie brakujacych danych oraz Sledzenie postepu skanowania. Potwierdzenie kompletnosci skanu
pozwala zmniejszy¢ ilos¢ powtdrnych lotéw majacych zapewni¢ petne odwzorowanie.

pozwala ustawi¢ perspektywe, z ktorej obserwujesz postep skanowania w rozszerzonej rzeczywistosci (AR), wyswietlajac
statyczny podglad catej sceny, podczas gdy wirtualny dron nawiguje po strukturze i aktualizuje status w czasie rzeczywistym.
Pozwala to uzyskac operatorowi zwiekszong $wiadomosc¢ pozycji drona w tréjwymiarowej przestrzeni zamiast podazania za
lokalizacjg GPS i kierunkiem ruchu drona na mapie. Zwieksza to bezpieczenstwo, usprawnia $ledzenie postepdw oraz poprawia
zdolnos¢ do przestrzegania przepiséw FAA.






